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FUNDAMENTACION

El rapido desarrollo tecnolégico hace necesario spidormen técnicos con un perfil
especifico para desempefarse con solvencia ensfalaciéon y mantenimiento del
equipamiento asociado a los diferentes sistemas$a dadustria. La utilizacion de
dispositivos y sistemas electro-electrénicos y tedececanicos en las distintas
maquinarias, ha modificado los perfiles profesiesaldeterminando por tanto, la
necesidad adecuar e incorporar programas en &i@&msa técnica que atiendan estas
necesidades.

El saber técnico se caracteriza por tener un altbeaido practico, pero requiere de la
adquisicion de conocimientos tedricos referiddesamétodos de andlisis y técnicas

utilizadas para operar y mantener este nuevo epupo.

OBJETIVOS

El alumno al egreso de esta asignatura debera:
» Conocer los sistemas digitales combinacionalexyenciales.
« Conocer la arquitectura de los PLCs vy los dissittijpos de entradas y salidas.
e Programar en Ladder.

» Conocer otros lenguajes de programacion.

UNIDADES TEMATICAS

UNIDAD 1: CIRCUITOS DIGITALES COMBINACIONALES

» Bit's, palabras, palabras Dobles, flotantes.

* Numeracion digital (HEX, BIN, OCT, etc).

» Definicion de logica combinacional y secuencial.
* Funciones logicas.

» Compuertas logicas.

» Implementacion de funciones logicas

e Multiplexores y demultiplexores.

» Aplicacion en implementacion de funciones ldgicas.
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PRACTICAS * Implementacion de funciones légicas a partir detabk de
SUGERIDAS verdad utilizando simulador.
» Simplificacion por medio del diagrama de Karnaugh.

* Implementacion de funciones logicas con multiplesor

UNIDAD 2: CIRCUITOS DIGITALES SECUENCIALES

» Biestable S-R, aplicacion en circuito anti rebote.

* Biestable J-K.

* Flip-flop tipo D.

» Definicion de disparo por nivel y por flanco.

* Contadores asincrénicos y sincronicos. Conceptosmaelulo, tiempo de

propagacion y frecuencia maxima de trabajo.

PRACTICAS * Aplicacion de un flip-flop S-R en circuito anti ratie.
SUGERIDAS » Aplicacion de un flip-flop J-K como divisor de fngencia.

« Construcciéon de un latch.

UNIDAD 3: TIPOS DE PLC.

* Arquitectura de un PLC.

* Direccionamiento de variables.

* I/O (input/ouput).

* Entradas: digitales, opto-aisladas; analdgicas #200-10v. Dedicadas, para
RTD, Termocuplas, rapidas para contadores.

» Salidas: digitales, a relé y transistorizadas.

* Relés internos o virtuales.

» Diagrama de operacion.

* Configuracion de un PLC.

* |/O Remotas.

PRACTICAS « Control de salida mediante pulsador de entrada.

SUGERIDAS * Realizacion de un circuito combinacional sencillo.
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UNIDAD 4: LENGUAJE LADDER

« Escritura basica de un programa Ladder.
* Instrucciones basicas.
» Timmers y contadores.

* Ejemplos y ejercicios, automatismos con pulsadonesores y alarmas.

PRACTICAS » Control de salida temporizada mediante pulsad@nti@da.
SUGERIDAS » Realizaciébn de un circuito combinacional sencillae g
involucre timmers y contadores, partiendo de unimnde

dos entradas y controlando un minimo de dos daasal

UNIDAD 5: PERIFERICOS.

» Paneles HMI (Interfaz Maquina Hombre).

* Impresoras.
* Lectores de codigos de barras.

* Ejemplos de aplicacion, aplicados a visualizagidacetas.

PROPUESTA METODOLOGICA

Para la implementacion de este curso el Docenteréepresentar un enfoque didactico
orientado a los procesos de control dentro de dasimia y la maquinaria movil. Se
introducird al alumno en el conocimiento y aplicags de los sistemas digitales y los

diferentes PLC que intervienen en la industria.

Desde esta perspectiva, los contenidos programnsasiean planteados a partir de una
aplicacion concreta y real del area, para luegmalsineamente abordar los distintos
aspectos conceptuales involucrados en esas pgafdiiitando asi su comprension.
Este programa es disefiado para ser desarrolladenpdocente en un aula-laboratorio
que contemple la especificidad del programa y woongrupo de veinte alumnos
méximo. Por encima de éste nivel de relacion alumocente la concrecion de los

objetivos de la propuesta se veran cuestionados.
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EVALUACION

Se deja a definicion del docente los métodosvdéuacion a utilizar, pero deberéa ser
adecuada a las consideraciones metodolégicasadatizn REPAG

En las aulas de laboratorio, los profesores evatuda realizacion de la actividad
practica mediante la observacion, valorando, sstlidiante aplica los fundamentos
tedricos, si realiza un mantenimiento adecuado edplipamiento y preserva los
materiales.

Muchas veces, al principio de la clase los docegmbesien realizan preguntas en forma
oral, buscando indagar lo que saben los alumrawa,gnsefar en consecuencia.

Dentro de esta perspectiva, al finalizar el cessugiergealizan evaluaciones orales
donde los alumnos defiendan el proyecto final yesta dinamica habra alumnos que

exponen y otro grupo de estudiantes que preguntan.
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