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FUNDAMENTACION

El rapido desarrollo tecnologico hace necesario que se formen técnicos con un perfil
especifico para desempefiarse con solvencia en la instalacion y mantenimiento del
equipamiento asociado a los diferentes sistemas de la industria. La utilizacién de
dispositivos y sistemas electro-electrénicos y electromecanicos en las distintas
maquinarias, ha modificado los perfiles profesionales, determinando por tanto, la
necesidad adecuar e incorporar programas en la ensefianza técnica que atiendan estas
necesidades.

El saber técnico se caracteriza por tener un alto contenido practico, pero requiere de la
adquisicion de conocimientos teodricos referidos a los métodos de andlisis y técnicas

utilizadas para operar y mantener este nuevo equipamiento.

OBJETIVOS

El alumno a egreso de esta asignatura deber&:
- Conocer los sistemas digitales combinacionales y secuenciales.
- Conocer laarquitecturade los PLCs y los distintos tipos de entradas y salidas.
- Programar en Ladder.

- Conocer otros lenguajes de programacion.

UNIDADES TEMATICAS

UNIDAD 1: CIRCUITOS DIGITALES COMBINACIONALES

Bit’s, palabras, palabras Dobles, flotantes.

Numeracion digital (HEX, BIN, OCT, etc).

Definicion de |6gica combinaciona y secuencial.

Funciones | 6gicas.

Compuertas | 6gicas.

Implementacién de funciones 16gicas (L ogicas votantes)

Multiplexores y demultiplexores. (aplicado a entradas anal 0gicas y digitales)

Aplicacion en implementacion de funciones |6gicas con Multiplexores.
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PRACTICAS - Implementacion de funciones l0gicas a partir de unatabla de
SUGERIDAS verdad utilizando simulador.

Simplificacion por medio del diagrama de Karnaugh.

Implementacion de funciones |6gicas con multiplexores.

UNIDAD 2: CIRCUITOS DIGITALES SECUENCIALES

Biestable S-R, aplicacion en circuito anti rebote.

Biestable J-K.

Flip-flop tipo D.

Definicion de disparo por nivel y por flanco.

Contadores asincronicos y sincrénicos. Conceptos de modulo, tiempo de

propagacion y frecuencia maxima de trabgjo.

PRACTICAS - Aplicacion de un flip-flop S-R en circuito anti rebote.
SUGERIDAS - Aplicacion de un flip-flop K como divisor de frecuencia.

Construccion de un latch.

UNIDAD 3: TIPOSDE PLC.

- Arquitecturade un PLC.

- Direccionamiento de variables.

- 1/0O (input/ouput).

- Entradas: digitales, opto-aisladas; analdgicas 4-20 mA 0-10v. Dedicadas, para
RTD, Termocuplas, rgpidas para contadores.

- Sdlidas: digitaes, areléy transistorizadas.

- Relésinternos o virtuales.

- Diagrama de operacion.

- Configuracion deun PLC.

- 1/O Remotas.

PRACTICAS - Control de salida mediante pulsador de entrada.

SUGERIDAS - Redlizacién de un circuito combinaciona sencillo.
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UNIDAD 4: LENGUAJE LADDER

- Escritura bésica de un programa Ladder.
- Instrucciones béasicas.
- Timmers y contadores.

- Ejemplos y gjercicios, automatismos con pulsadores, motores y alarmas.

PRACTICAS - Control de salidatemporizada mediante pulsador de entrada.
SUGERIDAS - Redlizacién de un circuito combinacional sencillo que

involucre timmers y contadores, partiendo de un minimo de

dos entradas y controlando un minimo de dos dos salidas.

UNIDAD 5: PERIFERICOS.
- Paneles HMI (Interfaz M&quina Hombre).

- Impresoras.
- Lectores de codigos de barras.

- Ejemplos de aplicacion, aplicados avisualizacion y recetas.

PROPUESTA METODOL OGICA

Para laimplementacion de este curso € Docente debera presentar un enfoque didéactico
orientado a los procesos de control dentro de la industria y la maguinaria movil. Se
introducird al alumno en e conocimiento y aplicaciones de los sistemas digitales y los

diferentes PLC que intervienen en laindustria.

Desde esta perspectiva, |os contenidos programéticos serén planteados a partir de una
aplicacion concreta 'y real del area, para luego o simultaneamente abordar los distintos
aspectos conceptual es involucrados en esas précticas facilitando asi su compresion.

Este programa es disefiado para ser desarrollado por un docente en un aula-laboratorio
gue contemple la especificidad del programa y con un grupo de veinte alumnos
méaximo. Por encima de éste nivel de relacion alumno docente la concrecion de los

objetivos de la propuesta se veran cuestionados.
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EVALUACION

Se degjaadefinicion del docente los métodos de evaluacion a utilizar, pero debera ser
adecuada a | as consideraciones metodol 6gi cas realizadas en REPAG

En las aulas de laboratorio, los profesores evaluaran la realizacion de la actividad
préactica mediante la observacion, valorando, si € estudiante aplica los fundamentos
tedricos, s redliza un mantenimiento adecuado del equipamiento y preserva los
materiales.

Muchas veces, a principio de la clase los docentes pueden realizan preguntas en forma
oral, buscando indagar 1o que saben los alumnos, para ensefiar en consecuencia.

Dentro de esta perspectiva, al finalizar €l curso se sugiere realizan evaluaciones orales
donde los alumnos defiendan €l proyecto final y en esta dinamica habrd alumnos que
exponen y otro grupo de estudiantes que preguntan.
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