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FUNDAMENTACION

La evolucién de la Tecnologia, conjuntamente con los avances TecnolOgicos que se observan en
forma constante y ritmo vertiginoso, en esta época, producen cambios en las distintas disciplinas
vinculadas a la Industria, 1o que hace reflexionar y replantear algunos paradigmas relacionados a la

Educacion Técnica

Hoy somos testigos de estos cambios tecnoldgicos que se reflgjan en e campo laboral, lo que se
traduce en exigencias y requisitos nuevos que debe cumplir un aspirante que desee incorporarse a

mismo.

Los conocimientos de las Méguinas Electromecanicas, tanto en su composicién como en su
funcionamiento, asi también como los sistemas integrados en las mismas (Electrénica, Hidraulica,
Neumética, etc), son esenciales para e desempefio de los Técnicos operarios en las distintas
Industrias de hoy, por éste motivo la Educacion Técnica debe seguir los avances y actualizaciones

tecnol gicas en forma constante.
Dentro de este contexto, se hace necesario formar técnicos con un perfil especifico para
desempefiarse con conocimientos actualizados y solvencia en la instalacion y mantenimiento de

equipamientos asociados alos diferentes sistemas industriales.

OBJETIVOS GENERALES

El egresado de esta asignatura adquirira competencias que le posibilitaran:

- Dominar principios tecnol égicos y técnicos-operativos que le permitan intervenir en sistemas
especificos propios de su nivel y orientacion.

- Seleccionar, organizar, relacionar, interpretar datos e informaciones representados de
diferentes formas, paratomar decisiones frente a situaciones problema.

- Contribuir a gestionar en formaeficiente y eficaz e funcionamiento de la organizacion en que
se desempefia.

- Conocer sistemas béasicos de proteccion, asi como su instal acion paralos diferentes usos.

- Conocer las Reglamentaciones y Normativas vigentes en las Instalaciones Eléctricas de Bga
Tensién parala Industria, Comercio y Recinto Habitacional, segun disposiciones de UTE, asi
como la simbologia utilizada para esquemas y planos el éctricos.

- Comprender la constitucion, tipos, caracteristicas particulares y el funcionamiento de los

Motores Monoféasicos de C.A.



- Comprender la constitucion, tipos, caracteristicas particulares y el funcionamiento de los
Motores Trifésicos (en particular los Asincronos de Induccion)

- Aplicar conocimientos tecnolégicos y técnicos para analizar, colaborar en e diagnéstico y
resolucion de los problemas propios de su especialidad.

- Utilizar los componentes y métodos técnicos-tecnoldgicos adecuados para la solucién de

problemas referidos a procesos productivos vinculados ala Automatizacion Industrial .

OBJETIVOS ESPECIFICOS (MODULO 1)

Se busca la adquisicion conceptua por parte del alumno de los principios béasi cos sobre:

- Sistemas de distribucion y su normativa vigente.
- Motores monofésicos.

- Motorestrifasicos.

UNIDADES TEMATICAS

UNIDAD 1.

LINEASY SISTEMAS DE DISTRIBUCION

= Sistemaeléctrico de nuestro pais. Generacion, transmision y distribucion.
» Sistemas de distribucion monofésicos y trifasicos.

= Particularidades Reglamentarias (Normativay RBT de UTE)

= Céculo de seccion de conductores. Colores reglamentarios

= Factor de potenciay mejoramiento del mismo.

= Medicion de potencia activa, reactiva y aparente. Uso de pinza
vatimétrica.

PRACTICAS . _ _

= Maediciony correccion del de factor de potencia

SUGERIDAS

= Mediciones en sistemas de distribucion trifasica en 230v y 400v con

carga equilibraday desequilibrada. Desconexion del neutro.




UNIDAD 2:

INSTALACIONES ELECTRICAS

= Definicién de tablero.

=  Funcionamiento, caracteristicas y aplicaciones de: fusibles, interruptor termo magnético,

interruptor diferencial

» Sistemade puestaatierra.

Disefio de tablero para précticos de cableado.

Montaje en bandeja metélica de: ductos, rieles DIN, borneras y

elementos el éctricos varios.

PRACTICAS - Cableado de tableros con elementos de proteccion en distintos
SUGERIDAS sistemas de distribucion.

Realizacion de pruebas de actuacion del interruptor diferencial y

termomagnético.

Medicion de resistenciade puesta atierra. Uso del telulimetro.

UNIDAD 3:

MOTORES MONOFASICOS

» Motores monofasicos. Tipos de motores monofésicos. Constitucion y funcionamiento.

= Motor de fase partida, con capacitor de arrangque, con capacitor permanente, con espira en
sombra.

=  Serieuniversal.

* |nversion degiro.

PRACTICAS - Mediciones en motor. Uso de multimetros, pinza amperimétricay

SUGERIDAS megohmetro.
Inversién de giro mediante interruptor manual .




UNIDAD 4.

MOTORES TRIFASICOS

» Tiposde motores trifasicos. Constitucién y funcionamiento.
» Clasificacion de Motores el éctricos

= Campo Magnético giratorio.

= Conexién estrellay triangulo en bornera.

* |nversion degiro.

= Mediciones en motor. Uso de multimetros, pinza amperimétrica y
PRACTICAS

SUGERIDAS

megohmetro.
= |nversion de giro mediante interruptor manual.

= Arranque estrella-triangul o con interruptor manual.

PROPUESTA METODOL OGICA

- Para el desarrollo de este curso se propone que los docentes técnicos asuman un enfoque didactico

gue concrete una equilibrada relacion entre o tedricoy lo préctico.

- Se deberd, en lo posible, relacionar los contenidos tedricos con las actividades précticas, de forma
ta que aumno pueda comprobar y aplicar, en forma inmediata, los fendmenos eléctricos
estudiados.

- Para €ello, € Docente combinara las actividades practicas de Laboratorio a medida que lo crea

pertinente, consolidando |os contenidos tedricos desarrollados en clase mediante la empirica.

- Este programa es disefiado para ser desarrollado por un docente en un aula-laboratorio que
contempl e la especificidad del programay con un grupo de veinte alumnos maximo. Por encimade
éste nivel de relacion alumno docente la concrecidn de los objetivos de la propuesta se veran

cuestionados.

- Paralarealizacion de las practicas podran formarse grupos de hasta cuatro a umnos como maximo.

EVALUACION

- Sedgjaadefinicion del docente los métodos de evaluacion a utilizar, pero debera ser adecuada alas

consideraci ones metodol 6gicas realizadas en REPAG vigente.



- Se redlizaran eval uaciones continuas que involucren conocimientos tedricos con |os conocimientos

précticos, en los cuales se integren estos, con |os conoci mientos adquiridos en cada unidad.
- En las aulas de laboratorio, |os profesores evaluaran la realizacién de la actividad practica mediante
la observacion y prueba en funcionamiento, valorando la aptitud del estudiante de la aplicacion de

los fundamentos tedricos adquiridos.
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