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PROGRAMA
Cddigo en SIPE Descripcion en SIPE
TIPO DE CURSO 079 EDUCACION MEDIA TECNOLOGICA FINEST
PLAN 2014 2014
ORIENTACION 07R Automatizacion Industrial
MODALIDAD - -
ANO 1 Primero
SEMESTRE 1y2 Primero y segundo
MODULO - -
AREA DE ASIGNATURA 276 Electrénica II
ASIGNATURA 3332(1) Introduccion a la Electrénica I y II
DURACION DEL CURSO Horas totales: 72 por Horas semanales: 4 por semestre Cantidad de-semanes:: 14
semestre por semestre
Fecha de [N°
Presentacion: | Resolucion | Exp. N°® 2019-25-4-006500 | Res. N° 2610/19 Acta N° 214 Fecha 24/09/2019
26/07/19 del CETP

FUNDAMENTACION:

Para el control de los sistemas automaticos que intervienen en el campo
industrial es necesario que el estudiante incorpore conceptos tedricos practicos
de electronica digital, conozca los diferentes sensores que se utilizan en el capo
industrial y aprenda a programar PLC con entradas y salidas tanto digitales
como analogicas. |

El saber tecnoldgico (tedrico-practico), se caracteriza por su fuerte base
experiencial, pero requiere de la adquisicion de conocimientos referidos a los
métodos, técnicas, dispositivos y sistemas utilizados particularmente en los
sistemas de control a nivel industrial.

OBJETIVOS:

En esta propuesta se pretende que el estudiante desarrolle las competencias
necesarias para programar PLC, permitiéndole asi desenvolverse correctamente
en aplicaciones practicas propias de la orientacion tecnoldgica por el realizada y
de acuerdo al perfil de egreso definido.

- Conocer los principios de la Electronica Digital.

- Identificar los diferentes sensores que intervienen en los sistemas de control.
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- Evaluar las caracteristicas técnicas de los diferentes modelos de Controladores
Logicos Programables.

- Programar PLCs.

CONTENIDOS 1° SEMESTRE

UNIDAD 1: INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION DE PROCESOS.

- Breve resefia historica.

- Elementos generales de los sistemas de control (sensor-control-actuador).

- Sus aplicaciones en diferentes lazos de control, ejemplos de instalaciones de
distintas caracteristicas y dimensiones.

UNIDAD 2: ACTUADORES.

- Eléctricos.

- Neumaticos.

- Hidréaulicos.

UNIDAD 3: INTRODUCCION A LA ELECTRONICA DIGITAL.

- Sistemas de numeracion: Decimal; binario; hexadecimal. Base, simbolos y
pesos. Conversidn entre los tres sistemas de numeracion.

- Codigo BCD 8421 y ASCILI.

- Algebra de Boole. Postulados de las operaciones. Teoremas de De Morgan.

- Las compuertas como los operadores booléanos. Simbolos y tablas verdad de
las compuertas: AND, OR, NOT, NAND, NOR, EXOR. Circuitos
combinacionales.

- Otras funciones logicas. Término candnico. Suma de productos candnicos.
Productos de sumas canonicas.

- Bit’s.

- Palabras.

- Palabras Dobles.
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- Flotantes.

UNIDAD 4: CIRCUITOS DIGITALES SECUENCIALES

- Monoestables o temporizadores.

- Biestable S-R, asincronico y sincronico. Aplicacion en circuito antirrebote.
- Biestable J-K.

- Flip-flop tipo D.

- Definicion de disparo por nivel y por flanco.

- Contadores asincrénicos y sincrénicos. Conceptos de modulo, tiempo de
propagacion y frecuencia maxima de trabajo.

- Contadores ascendentes y descendentes.

- Registros de desplazamiento.

- Contadores en anillo. Contador Jhonson.

- Contador Jhonson codificado a decimal, tipo CI 4017.

CONTENIDOS 2° SEMESTRE

UNIDAD 5: TIPOS DE PLC.

- Arquitectura de un PLC.

- Direccionamiento de variables.

- I/0 (input/ouput).

- Entradas: digitales, opto-aisladas; analogicas 4-20 mA 0-10v. Decodificadas
para RTD, Termocuplas, répidas para contadores.

- Salidas: digitales, a rele, transistorizadas; analdgicas 4-20mA , 0-10v.

- Reles internos o virtuales. *

- Diagrama de operacion.

- Configuracion de un PLC.

- I/0 Remotas.

UNIDAD 6: LENGUAJE LADDER

- Escritura bésica de un programa Ladder.
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- Instrucciones basicas.

- Timers y contadores.

- Ejemplos y ejercicios, automatismos con pulsadores, motores y alarmas.
UNIDAD 7: SENSORES PARA DETECCION DE POSICION,
SIMBOLOGIA, CONEXIONADO Y APLICACIONES TIPICAS.

- Finales de carrera.

- Magnéticos,

- Inductivos.

- Capacitivos.

- Opticos.

- Encoders.

- Barreras de seguridad.

- Practicos de aplicacién de PL.C con sensores y electroneumadtica.

UNIDAD 8: OTROS LENGUAJES DE PROGRAMACION DE ACUERDO
A LANORMA IEC 61131.

- Grafico secuencial de funciones (GRAFCET).

- Lista de instrucciones.

- Texto estructurado.

- Diagrama de funciones.

- Criterios de seleccion de PLC y lenguaje de programacion de acuerdo a la
aplicacion.

UNIDAD 9: PERIFERICOS.

- Paneles HMI (Interfaz Maquina Hombre).

- Impresoras.

- Lectores de codigos de barras.

- Ejemplos de aplicacion, aplicados a visualizacion y recetas.
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UNIDAD 10: PRACTICAS DE APLICACION
PROPUESTA METODOLOGICA

Teniendo en cuenta el enfoque del Plan, se sugiere que los dos docentes trabajen
en forma integrada en la plataforma con un maximo de 25 estudiantes. Ademas
elaborado en los dos semestres, se planteara para cada Unidad un proyecto
especifico que demande, movilice e integre conocimientos conceptuales,
procedimentales y actitudinales sugeridos en el temario propuesto; y de otras
asignaturas relacionadas. Asi, reconociendo que el dominio tecnoloégico posee
una base experiencial que actia de referente fundamental en la toma de
decisiones, se considera que la realizacion de “practicas” y “ensayos”, a la vez
que permiten la adquisicion de destrezas técnicas necesarias para el accionar
profesional, favorece el desarrollo de la capacidad del estudiante de realizar
analogias, capacidad que requerird posteriormente para el disefio de soluciones
(realizacion de analisis y proyectos técnicos).

Se trabajaran mediante la plataforma del CETP, donde se propone una actividad
por video conferencias y materiales entregados a los estudiantes. Contendra
practica mediante simuladores, acompafiada con el necesario conocimiento
técnico, tecnoldgico y cientifico para asegurar la comprension de los procesos y
mejorar desempefio del estudiante. Tareas practicas se realizaran atendiendo los
principios, conceptos y estrategias de la automatizacion industrial. Las tareas
planteadas se realizaran en simulacion y la préctica real en laboratorios moéviles
equipados con bancos de trabajo equipados para estos fines. Por tanto sera
activa y participativa.

EVALUACION

Se deja a definicion del docente los métodos de evaluacion a utilizar, pero

deberd ser adecuada a las consideraciones metodologicas realizadas en REPAG.
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En las aulas - laboratorio, los profesores evaluaran la realizacion de la actividad
practica mediante la observacion, valorando, si el estudiante aplica los
fundamentos tedricos, si realiza un mantenimiento adecuado del equipamiento y
preserva los materiales.

BIBLIOGRAFIiA SUGERIDA

- Autématas programables Joseph Balcells. Alfaomega.

- Autématas Programables. A. Porras. Mc Graw Hill.
- Ingenieria de la automatizacion Industrial Ramén P. Moreno Alfaomega.
- Automatizacion. Problemas resueltos con automatas programables J. Pedro

Romera Thomson.

- Electrénica Digital. L. Cuesta, A Gil Padilla, F. Remiro Ed. Mc Graw Hill.

PROGRAMA
Codigo .
en SIPE : Descripcion en SIPE
TIPO DE CURSO 079 EDUCACION MEDIA TECNOLOGICA FINEST
PLAN 2014 2014
ORIENTACION 07R Automatizacion Industrial
MODALIDAD - -
ANO 1 Primero
SEMESTRE ly2 Primero y segundo
MODULO . "
AREA DE ASIGNATURA 438 Lab.’dP: Electrénica y Electrotecnia
808 Mecénica

13081

13082 _ ;
ASIGNATURA 13083 Electromecénica y Laboratorio 1 y I1

13084

. Cantidad de
DURACION DEL CURSO Horas totales: 108 por|Horas semanales: 6  por semanas: 18 por
semestre semestre
semestre

Fecha de | N°
Presentacion: | Resolucidn | Exp. N° 2019-25-4-006500 | Res. N° 2610/19 | Acta N°214 | Fecha 24/09/2019
26/07/2019 del CETP

FUNDAMENTACION:

En la industria se desarrollan distintos procesos de manufactura automatizada,

en el cual intervienen los principios fundamentales de la mecédnica y la
electrotecnia.

Para el ensamble, instalacion, mantenimiento y mantenimiento preventivo de



